DN 916H

DANEE

MECHATRONICS
rd
CONFIGURACIONES
Colores de la carcasa Tubo plateado y carcasa negra
Tipos de tornillo Tornillo trapezoidal | Husillo de bolas
Método de control Eléctrico con control manual
Areas de aplicacién Industrial
Temperatura de funcionamiento -10a65°C | -40a65°C
Ruido de funcionamiento <65dB
Rango de recorrido 50-600 mm | 600-1.000 mm
Rango de carga < 17.000N
Ciclo de trabajo % 20 - 35%*
Tipo de motor Motor de CC con escobillas
Proteccion contra sobrecarga Electrénico
Grado de proteccién IP67
. . Ninguna | Sefal limite | Sensor Hall |
Salida de senal . ~ L
Interruptores magnéticos | Sefal analdgica
Voltaje de entrada 12VCC | 24VCC | 36VCC | 48VCC
* Varia en funcién de las diferentes opciones de cddigo de transmisidn.
PARAMETROS TECNICOS
Tornillo Ciclo Fuerza Autoblocante Paso Velocidad Velocidad Carrera Max
MODELO de de Dinamica (N) de husillo Sin Carga Carga Max. aplena
plomo trabajo Max. (N) (mm) (mm/s) (mm/s) capacidad
A 20% 17,000 20,000 5 6.5 5 600 2mm
B 13,500 15,000 5 9 6.5 1,000 mm
Husillo
C 350 10,000 12,000 5 14 9 1,000 mm
D Gl ° 7,500 10,000 10 18 13 1,000 mm
E 5,000 8,000 10 28 20 1,000 mm
F 12,000 15,000 4 7 5 1,000 mm
G . 10,000 12,000 8 10 7 1,000 mm
Husillo
H ACME 20% 7,500 10,000 8 14 8 1,000 mm
| 5,000 8,000 8 23 13 1,000 mm
J 3,500 5,000 12 35 23 1,000 mm

1. Las mediciones se realizan con actuadores conectados a fuentes de alimentacion estables y a una temperatura ambiente de 20 °C.

2. ELmodelo A tiene una carrera maxima de 600 mm a plena capacidad. Entre 601 mm y 1000 mm de carrera, el modelo A sigue funcionando, pero con una fuerza maxima reducida de 14 500 N.

3. Por ejemplo, cuando se trata de una carga real de 9000 N, es recomendable optar por el cédigo (C) o (G). Por supuesto, también se puede elegir entre (A), (B) y (F), cada uno de los cuales ofrece un
mayor margen de carga, un mayor factor de seguridad y una vida Util mds prolongada del producto.

4. El recorrido maximo personalizable depende de numerosos factores, entre los que se incluyen la carga, la velocidad, la direccién de la fuerza y otros. Por lo tanto, es fundamental tener en cuenta las
situaciones de aplicacién reales. Si no se facilitan los pardmetros especificos que necesita, no dude en ponerse en contacto con nuestro equipo de ingenieros comerciales.
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Las mediciones se efecttian con los actuadores conectados a fuentes de alimentacién estables y con una temperatura ambiente de 20 °C.
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EXTREMO DE MONTAJE DELANTERO
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La linea discontinua roja indica la medida de la “distancia de instalacién”.

DIRECCION DE LOS ORIFICIOS

We Make it Easier | 3



DN 916H. ACTUADORES ELECTRICOS D/\N —

MECHATRONICS

EXTREMO DE MONTAJE TRASERO
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La linea discontinua roja indica la medida de la “distancia de instalacién”

DIRECCION DE LOS ORIFICIOS
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DIMENSIONES

TAMANO TOTAL

Didmetro del vdstago del pistén “X”
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DIMENSIONES DE LA INSTALACION (L=A+B+C+D)

A. Longitud basica de instalacién B. Cddigo de transmision

= carrera + 200 A, B +30
Cc-J +0

C. Longitud de carrera C. Extremos de montaje?
30-300 +0 AO01 - A123 +0
301 -600 +50 A13 - A144 +40
601-1.000" + 100 BO1 - BO7 +0

1. La carrera 601-1.000, cédigo A, tiene una capacidad de 14.500 N.
2. Existen diferentes definiciones de la longitud de instalacién en funcién de las distintas opciones de extremos de montaje delantero y trasero.

3. Si se elige una de las opciones A0O1-A12 con una carrera < 100, la longitud minima de instalacién es de 300.
4. Si eliges entre A13 y A14 con una carrera < 100, la longitud minima de instalacién es de 340.

Ejemplo
Carrera Cdédigo de Transmision Extremo del pistén Extremo del motor L> a+b+c+d
400 A A13 BO1 L= 400+200+30+50+40= 720
50 C A01 BO1 L= 300°
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RETROALIMENTACION DE SENAL

A. Interruptores de limite estidndar sin retroalimentacién de sefal.

ELl modelo estdandar DN 916H viene con interruptores de limite que apagan el motor automaticamente al final de su recorrido.

' ROJO

CODIFICACION DE CABLES

Negro Rojo

j | Extender - +
+

. _
COM  NC NC COM  NEGRO Retraer

|
B. Senal de final de carrera
Equipado con dos grupos de interruptores. Uno se utiliza para cortar el suministro eléctrico en cada extremo de la carrera, y el
otro proporciona sefales de fin de carrera.
Cddigo 1 : NPN Signal
Cddigo 2 : PNP Signal

C. Sensor de efecto Hall (cédigo 3)

Diagrama esquematico
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D. Senal analégica

Cdédigo 4 : 0 mA - 20 mA
Cédigo5:0V -5V

E. Interruptor de proximidad magnético externo
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Cédigo 6: Sistema de dos hilos Cédigo 7: Tipo de tres hilos (PNP) Cédigo 8: Tipo de tres hilos (PNP)
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CODIGO DE PEDIDOS DE DN 916H

]l JTe e LU L0 DRI LU0 DR IR ) L

MODELO

VOLTAIJE
A=12VDC
B =24VDC
C=36VDC
D =48VDC

CARGA Y VELOCIDAD
Ver [Pardmetros técnicos]
Carrera (mm)

EXTREMO DE MONTAJE DELANTERO
AO01 - A09
AX = Personalizado

EXTREMO DE MONTAJE TRASERO
BO1 - BO5
BX = Personalizado

DIRECCION DEL ORIFICIO A
Delantero: 9 =90° 0=0°

DIRECCION DEL ORIFICIO B
Trasero: 9 =90° 0=0°

SENAL DE RETROALIMENTACION
0 = Ninguna

A = Interruptores de limite

B = Sefial de fin de carrera

C = Sensor Hall

D = Senal analdgica

E = Interruptor magnéticos

X = (no especificado en la imagen)

LONGITUD DEL CABLE
1=600 mm

2=1.000 mm

3=1.500 mm

4 =2.000 mm

X = Personalizado

CONECTOR
A = Cables estafiados pelados
B = Utilizar el control SK523D
X = Personalizado

Temperatura de trabajo
N=-10°Ca65°C
E=-40°Ca65°C

CODIGO EJEMPLO: DN916H-BA-0150-A10-B05-00-D4B-E

Daneel Mechatronics, S.L.U.
Poligon Industrial Can Vinyalets, ¢/ Can Vinyalets, 9. Nau 6, 08130 Santa Perpétua de Mogoda, Barcelona

934 457 777 - infoweb@daneel-mechatronics.com. www. daneel-mechatronics.com



