DN 913 D/ANEE

MECHATRONICS
ACTUADORES ELECTRICOS

CONFIGURACIONES

Colores de la carcasa Gris aluminio

Tipos de tornillo Tornillo trapezoidal
Método de control Control eléctrico + manual
Areas de aplicacién Industrial

Temperatura de funcionamiento -40 a 65°C

Ruido de funcionamiento <65dB

Rango de recorrido 50-600 mm | 600-1.000 mm
Rango de carga < 12.000N

Ciclo de trabajo % 25%*

Tipo de motor Motor de CC con escobillas
Proteccion contra sobrecarga Embrague

Grado de proteccién IP66

Ninguna | Sefal limite | Sensor Hall |
Potenciémetro | Interruptor de ldminas

Salida de senal

Voltaje de entrada 12VCC | 24VCC | 36VCC | 48VCC

* No superar los cuatro minutos de funcionamiento continuo con carga méaximay a 20 °C.

PARAMETROS TECNICOS

Cargad Carga Relacién Paso Velocidad® | Velocidad® | CarreraMéx4 | Carrera Max4
MODELO | Dindmica Estatica de de husillo Sin Carga Carga Max. (SIN (CON

Max. (N) | Autobloqueo (N) | Transmision (mm) (mm/s) (mm/s) Potenciémetro) | Potenciémetro)
A 12.000 15.000 40:1 4 6,5 4,5 1.000 mm 176 mm
B 11.000 12.000 30:1 4 8,5 6 1.000 mm 176 mm
C 7.500 9.000 20:1 4 13 9 1.000 mm 176 mm
D 10.000 12.000 40:1 8 13 7 1.000 mm 352 mm
E 7.000 8.000 30:1 8 17 9,5 1.000 mm 352 mm
F 5.000 6.000 20:1 8 25 14 1.000 mm 352 mm
G 6.500 8.000 40:1 12 20 11 1.000 mm 528 mm
H 4.500 5.500 30:1 12 25 13 1.000 mm 528 mm
| 3.200 4.000 20:1 12 38 24 1.000 mm 528 mm

1. Las mediciones se realizan con actuadores conectados a fuentes de alimentacién estables y a una temperatura ambiente de 20 °C.

2. Por ejemplo, cuando la carga real es de 10.000 N, la opcidén (D) es adecuada. También puede elegir (B) o (A), que ofrecen mayor capacidad de carga, un factor de seguridad superior y una vida util
mas prolongada.

3. Existen muchos factores que afectan al “recorrido maximo personalizable”, como la carga, la velocidad, la direccién de la fuerza, etc., por lo que deben considerarse los escenarios de aplicacion reales.
Si los parametros que necesita no aparecen en la lista, péngase en contacto con nuestros ingenieros de ventas.
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DN 913. ACTUADORES ELECTRICOS

GRAFICOS
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DANEE

MECHATRONICS

I HF GEC DB A
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Las mediciones se efecttian con los actuadores conectados a fuentes de alimentacién estables y con una temperatura ambiente de 20 °C.
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MECHATRONICS

EXTREMO DE MONTAJE DELANTERO
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LONGITUD FINAL DE LA INSTALACION DIRECCION DE LOS ORIFICIOS
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EXTREMO DE MONTAJE TRASERO
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Comuniquese con nuestro equipo de ventas si ninguna de las siguientes opciones cumple con sus requisitos.

LONGITUD FINAL DE LA INSTALACION
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MECHATRONICS

DIMENSIONES
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DIMENSIONES DE LA INSTALACION (L=A+B)

A. Extremos de montaje frente a longitud de instalacion Extremos de montaje traseros
Extremos de montaje delanteros B0O1, B02, B0O3, B04, BO5, BO6, BO7
AO01, A02, AO3, A04, AO5, AO6, AO7 A= S+200 mm (min. 300)
A08, A09 A= S+250 mm (min. 340)

B. Recorrido frente a longitud de instalacién

Recorrido (S) (mm) Longitud de instalacién (L) (mm)
50 - 299 +0
300 -599 + 50
=600 + 100
Ejemplo
Montaje frontal Montaje trasero S (mm) A (mm) B (mm) L 2A+B (mm)
A08 BO1 300 300+2505 +50 =600
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DANEE

MECHATRONICS

DN 913. ACTUADORES ELECTRICOS

RETROALIMENTACION DE SENAL

A. Interruptores de limite estdndar sin retroalimentacién de sefial.

El modelo estdandar DN 913 viene con interruptores de limite que apagan el motor automdaticamente al final de su recorrido.

' ROJO '
CODIFICACION DE CABLES
! Negro Rojo
|
ﬂ | Extender - +
Reti + -
COM NC  NC COM NEGRO etraer

B. Senal de final de carrera

Equipado con dos grupos de interruptores. Uno se utiliza para cortar el suministro eléctrico en cada extremo de la carrera, y el
otro proporciona sefales de fin de carrera.

Amarillo CABLE DE POTENCIA
Roi Negro Rojo
NC NC e
COM COM Extender - +
o9 ——0 Blanco
ELT NO NO RLT Retraer + -
Negro CABLE DE CONTROL
@ Rojo Negro Extendido/Retraido limite N.O.
~ Rojo Extendido/Retraido limite N.C.
ELT \6‘ Blanco Extendido Comun
—0 O Negro Amarillo Retraido C
com NG NC oM etraido Fomun
C. Sensor de efecto Hall
Diagrama esquematico Opcidn «A» (estandar) Opcidn «B»
— — — Caja de cambios con monitor y Sensor doble, control de la rotacién
r T doble sensor del motor
VCC - rojo
‘ Vcc EQUIVALENTE DE PULSOS EQUIVALENTE DE PULSOS
. POR SENSOR (PULSOS/MM) POR SENSOR (PULSOS/MM)
\ | Hall 1 - amarillo
R1 4 pares de 4 pares de
\ R2 \ Cddigo 1 palr de polos Cédigo 1 palr de polos
| Sensor N ’ Hall 2 -Blanco potos (estandar) potos (estandar)
GND - N A 0,9 3,6 A 10,0 40,0
- Negro
| A | b B 07 2.7 B 7.5 30,0
L _ ] c 04 17 c 5,0 20,0
*Alimentacién (V) = 5 ~15 V D 0,5 1,8 D 5,0 20,0
E 0,3 1,4 E 3,8 15,0
e R ST S R S F 0,2 0,9 F 2,5 10,0
R e G 0.1 12 G 33 13,3
| Hall 1 | B
I L H 0,2 0,9 H 2,5 10,0
: Hall 2 | | 0,3 0,6 | 1,7 6,7
90° [+20° |

Oscilograma con dos sensores
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MECHATRONICS

RETROALIMENTACION DE SENAL

D. Potenciémetro

, , 2 Rojo - Deslizador
CODIGO MAXIMA CARRERA RESISTENCIA POR MM 1 Blanco - Casa
3 Marrillo - Final
A B, C 176 mm 0.0568 K Q
D,EF 352 mm 0.0284KQ
G H,I 528 mm 0.0189KQ
* Valor inicial 0.2~0.4K Conecte los terminales 1y 2. Al aumentar el valor
de la resistencia, el actuador se extiende.
|
[
Amarillo Entrada de tensién ROJO
?
| |
Rojo | Salida de tensién ‘
[
T NEGRO
‘ COM ~ NC  NC_ COM
Blanco LTierra (GND) [
T |
|

Identificacidn de los cables de senal Cableado interno del motor

E. Interruptor de ldminas

Contacto N.O. de serie. Contacto N.C. opcional.
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CODIGO DE PEDIDOS DE DN 913

e Jll=] LI ) et e e e i

MODELO

VOLTAIJE
A=12VDC
B =24VDC
C=36VDC
D =48VDC

CARGA Y VELOCIDAD
Ver [Pardmetros técnicos]
Carrera (mm)

EXTREMO DE MONTAJE DELANTERO
AO01 - A09
AX = Personalizado

EXTREMO DE MONTAJE TRASERO
BO1 - B07
BX = Personalizado

DIRECCION DEL ORIFICIO A
Delantero: 9 =90° 0=0°

DIRECCION DEL ORIFICIO B
Trasero: 9 =90° 0=0°

SENAL DE RETROALIMENTACION
0 = Ninguna

A = Interruptores de limite

B = Sefial de fin de carrera

C = Sensor Hall

D = Potenciémetro

E = Interruptor de laminas

X = (no especificado en la imagen)

LONGITUD DEL CABLE
1=600 mm

2=1.000 mm

3=1.500 mm

4 = 2.000 mm

X = Personalizado

CONECTOR

A = Cables estafiados sin conector
B = Utilizar el control KZ
X = Personalizado

Temperatura de trabajo
E=-40°Ca65°C

CODIGO EJEMPLO: DN913-CH-1000-A04-B03-00-C2B-E

Daneel Mechatronics, S.L.U.
Poligon Industrial Can Vinyalets, ¢/ Can Vinyalets, 9. Nau 6, 08130 Santa Perpétua de Mogoda, Barcelona

934 457 777 - infoweb@daneel-mechatronics.com. www. daneel-mechatronics.com



